
ProgramaciProgramacióó de les CVde les CV

Buscant els límits a les nostres locomotores
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Què són les CV. Funcions i programació.

Dades generals sobre els valors i 
funcions programables

Mapping



CV. PARCV. PARÀÀMETRE DE CONFIGURACIMETRE DE CONFIGURACIÓÓ
VARIABLEVARIABLE

Descripció i utilitats
Una CV és un paràmetre que es pot modificar 
per variar un comportament o funció.
Estandarització
No existeix. Només hi ha una proposta de la 
NMRA.



CV. PARCV. PARÀÀMETRE DE CONFIGURACIMETRE DE CONFIGURACIÓÓ
VARIABLEVARIABLE

Classificació
Per la seva funció:

Identificació (nom, 
tracció múltiple)
Programació del motor 
Comportament en línia 
del tren
Modificació de funcions 
bàsiques i auxiliars
Actuació sobre el so

Pel valor de programació:
Valor unitari
Diversos paràmetres en un 
sol valor



CV. PARCV. PARÀÀMETRE DE CONFIGURACIMETRE DE CONFIGURACIÓÓ
VARIABLEVARIABLE

Introducció al BIT
Una CV pot tenir fins a 8 Bits
El valor del Bit pot ser 0 (inactiu) o 1 (actiu)
Taula de conversió dels Bits a valor decimal (si 
estan actius):

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

128 64 32 16 8 4 2 1



CV. PARCV. PARÀÀMETRE DE CONFIGURACIMETRE DE CONFIGURACIÓÓ
VARIABLEVARIABLE

Exemple de CV
amb varis Bits
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Identificació
Número de la locomotora
Traccions múltiples:

Per  CV de les locomotores
Per CV de la tracció

Identificació de fabricants, soft i valors 
propis
Reset
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Programació del motor
Tipus de motor
Freqüència del motor
Moment de força del motor
Inèrcia del motor
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Comportament en línia
Control de la velocitat mínima intermitja i 
màxima
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Control de la velocitat amb 28 CV
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Acceleració
Frenada
Exponencial
Funcions adaptatives (distància entre els 
passos)
Adaptació al control automàtic (distància 
de frenada i acceleració constant)
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Compensació de càrrega (Back EFM)
És el manteniment de la velocitat constant a 
qualsevol càrrega
El decoder llegeix la FECM que genera el motor
Està format per dos valors, anomenats P i I, que 
són dos logaritmes i els valors a programar
Les CV programen el valor inicial, el punt de 
canvi i el valor a partir del punt de canvi
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Pot produir mal funcionaments i salts a la 
locomotora
Es pot connectar o desconnectar a voluntat
Gràfics d’exemple:
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Funcions bàsiques i auxiliars
Llums bàsiques
Funcions auxiliars: llums, ganxos automàtics, fum 
o moviments de servos
Varien:

Potència de la il·luminació
Forma de la il·luminació
Temps del ganxo
Periodicitat del fum
Recorregut del servos
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Actuació sobre el so
Coordinació del so amb el moviment
a) Amb sensor de moviment
b) Sense sensor (periodicitat i velocitat)
Programació de sons 
a) Del motor
b) Auxiliars
c) Aleatoris
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Modificació de les tecles que afecten a cada funció



VELOCITAT A ESCALAVELOCITAT A ESCALA

A través de la central
Manualment
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