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Programacio de les CV

~_

Buscant els limits a les nostres locomotores



[iNDEx ]

= Que son les CV. Funcions i programacio.

= Dades generals sobre els valors i
funcions programables

= Mapping



CV. PARAMETRE DE CONFIGURACIO ]
VARIABLE

= Descripcio i utilitats

Una CV és un parametre que es pot modificar
per variar un comportament o funcio.

m Estandaritzacio

No existeix. Només hi ha una proposta de la
NMRA.



CV. PARAMETRE DE CONFIGURACIO
VARIABLE

m Classificacio

Per la seva funcio: Pel valor de programacio:
o Identificacié (nom, o Valor unitari
traccio multiple) o Diversos parametres en un
Programaci6 del motor sol valor

Comportament en linia
del tren

o Modificacié de funcions
basiques i auxiliars

o Actuacio sobre el so




CV. PARAMETRE DE CONFIGURACIO
VARIABLE

= Introduccio al BIT
o Una CV pot tenir fins a 8 Bits
o El valor del Bit pot ser 0 (inactiu) o 1 (actiu)

o Taula de conversio dels Bits a valor decimal (si
estan actius):

Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit 0

128 | 64 32 16 8 4 2 1




CV. PARAMETRE DE CONFIGURACIO

VARIABLE

Exemple de CV
amb varis Bits

Valor por R
cv Mom bre ‘Valores defectn Drescripion
Bit 0 direccion del tren
=0 direccion normal, = 1 invertida
Bit 1 pasos de welocidad
=0.14 pasos. = 1, 28 pasos
{ El modo de 128 pasos se activa
- - automaticamente al recibir ordenes
Configuracion con este nimero de pasos |
basica Bit 2 funcionamiento en modo analogi-
o
Para calcular & walor =0 activado, 1 desactivado
de esta CV sumar Bit 3 comunicacion bidireccional
os valores decima- =0 desactivada
&5 indicados a = 1 activada (defecto a partir de
continuacion V3zZ)
Bit 4 tabla de velocidad
Bit = Do =0 la definida por las CV #2 , 5y @
= 1 la definida con las CVs #5T a
Bit D walorD o1 B4
Bit 1wvalorDo 2 Bit§ direccion del descodificador
Bit 2 valorDo 4 =0 direccion corta (CV #1)
Bt 3wvalorDod =1 direccion larga (CV #17+18)
Bit 4 valor 0 o 18 Bit@ siempre
Bit 5 valor 0 o 32 DaBa Bit7 siempre 0
239 Bit & walor 0 o 84 14 Ejermplo:

Bit 7 valor D o 128

#20 = 2 direccidn normal, 28 pasos de
welocidad, funcionamiente sola-
mente en DCC, tabla de velocidad
de acuerdo con las CVs #2, 5y @,
direccion corta.

#20 = § afadido funcionamientoc en

analogico

#20 = 14 igual que & 1 er caso pero con

RailCom activado

#29 = 22 afadido funcionamiento en
analégico y tabla especifica de ve-
locidad (CV #37 a B4)

#20 = [ direccion normal y 14 pasos de
welocidad

Para la frenada con comiente continga el
bit 2 de la CV #20 y & bit 5 de la
CW #124 deben valer 1.

Si se emplea comiente continda para la
frenada (sistema Markling el bit 2 de la
CV #20 debe ser 0, el bit 5 de la CV 124
debe ser 1 y el bit & de la CV #112 debe
sar |




PROGRAMACIO

» Identificacio
o Numero de lalocomotora
o Traccions multiples:

m Per CV deleslocomotores
m Per CV de latraccio

o Identificacio de fabricants, softi valors
propis
o Reset



[PROGRAMACI()

= Programacio del motor
o Tipus de motor
o Frequencia del motor
o Moment de forca del motor
o Inercia del motor



PROGRAMACIO

= Comportament en linia

o Control de la velocitat minima intermitja i
maxima

mao—tmm.b
[=)=)elelelele)e)
Ll ile il
pasos interncs

[pasos externas

CuUrva
Ymed=75
YVarrangue = defecto
Wmax = defecto

071234567 8910111213 147516171819202122232425262728
0 9 18 27 3% 45 H 63 72 81 90 99 108 117 126




PROGRAMACIO

o Control de la velocitat amb 28 CV

T S AU S S

53— P B B L D~ QD P L s Eh

90

ejemplo da tabla de
velocidad definida
conlas CwWs #67 a 94

071234567 891017112131415767718710202122 252425262728
oo 18 7 W 45 A4 A3 T2 81 00 G0 0B 117 1%




PROGRAMACIO

Acceleracio
Frenada
Exponencial

O O O O

Funcions adaptatives (distancia entre els
passos)

o Adaptacio al control automatic (distancia
de frenada i acceleracio constant)



PROGRAMACIO

o Compensacio de carrega (Back EFM)

Es el manteniment de la velocitat constant a
qualsevol carrega

El decoder llegeix la FECM que genera el motor

Esta format per dos valors, anomenats P i I, que
son dos logaritmes i els valors a programar

Les CV programen el valor inicial, el punt de
canvi i el valor a partir del punt de canvi



PROGRAMACIO

= Pot produir mal funcionaments i salts a la
locomotora

= Es pot connectar o desconnectar a voluntat

= Grafics d’'exemple:

2305

EDUE CW A0 =126, CY 113 =200, C 53 = 230

llllllllllllllllllllllllll

P P

caracteristica por defecto
- TN A8 =255 CV10=0,CV113=0
compensacion total a baja velocidad v 0 a lena velocidad

2504

CV 58 =150, C¥10=0CV113=0
compensacion reducida en toda la gama




PROGRAMACIO

= Funcions basiques i auxiliars
o Llums basiques

o Funcions auxiliars: llums, ganxos automatics, fum
o0 moviments de servos

o Varien:
= Potencia de la il-luminaci6
= Forma delail-luminacié
= Temps del ganxo
= Periodicitat del fum
= Recorregut del servos



PROGRAMACIO

= Actuacio sobre el so
o Coordinacio del so amb el moviment
a) Amb sensor de moviment
b) Sense sensor (periodicitat i velocitat)
o Programacio de sons
a) Del motor
b) Auxiliars
c) Aleatoris



MAPPING

Modificacio de les tecles que afecten a cada funci

Tabla de asignacién segin NMRA

o E Salidas denii:lgzién adicio- ~ Salidas de funcién

2 o & El nimero de salidas depende del mode-

= % CV |w o NE;TI?:IQ?QQ?:osc?rlr?csagnerr;zuggrt;an lo de descodificador. Siempre existen las

cES BT O salidas de |las luces

E 2 % = _ %scalas grandes _ _ _ _
SN R R N A N R N

FO [#33 | 1 Del 7|6 |5|4(3|2(1]0

FO | #34 Tr1as 71 6|5 4|32 (1]0

F1 | #35 2 7|6 |5 |4|3|2|1|0

F2 | #36 3 71 6|5 4|3 |2(1]0

F3 | #37 4 7|16 |5 (43210

F4 | #38 5 7165|432 |1|0

F5 | #39 6 7|6 |5(4]3|2(1]0

F6 |#40 7 7|6 |5 (4|32 (1]0

F7 | #41 8 T 6 | 543|210

F8 |#42 9| 7 6 |5|4|3 2|10

F9 | #43 11 7 6 |5]4|3(2|1/|0

F10 | #44 2 7 6 |5 | 4|32 |1/|0

F11 | #45 3 7 6 | 5(4|3|2|1]0

F12 | #46 4| 7 6 |5|4|3(2|1,0

=/

0)



VELOCITAT A ESCALA

= Através de la central
= Manualment

Tableau 1 : Conversion des km/h en m/s

km/h

300

2By

260 ——

240 T

220

200

180 ——

160 -

140

120 ——

o

90 100 cm/s




km/h

300

280
260

240

Tableau 2 de conversion des km/hen s/2 m

\

\

\
\
\
\
|

10 11 12 13
secondes pour parcourir 2 m
tableau 2
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Gracies per la vostra atencio

~_

Jordi Ramon
jordi_ramonv@terra.es



